
TR NG   :ƯỜ  
…………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………

KHOA   /   BAN   : 
…………………………………………………………………………………………
………………………………………………………

H  và tên H c viên ọ ọ
…………………………………………………………………………………………. 

MSSV :…………………………
Nhóm: …………………  L p :………………………….           Ngày TN :  Ngày        tháng   ớ  
năm 

K T QU   THÍ NGHI M Ế Ả Ệ
B  BI N T N THEO PH NG PHÁP BI N Đ I ĐI N TH  Ộ Ế Ầ ƯƠ Ế Ổ Ệ Ế

I. Kh o sát ho t đ ng c a b  bi n đ i đi n th  DC­DCả ạ ộ ủ ộ ế ổ ệ ế
1. M i liên quan gi a th  ra Uo v i đ  r ng T xung đi u khi n C1.  B ng 1ố ữ ế ớ ộ ộ ề ể ả

Uo 5V 7.5V 10V 15V 20V 25V
T (C1)

2. M i liên quan gi a dòng t i v i đ  r ng xung đi u khi n C1 (Uo = 20V) B ng 2ố ữ ả ớ ộ ộ ề ể ả

I (R) R1 R1� �R2 R1� �R2 � �R3
T (C1)

3. M i liên h  gi a đi n th  Uo v i chu k  xung   l i ra DIGITAL OUTPUT. B ng 3ố ệ ữ ệ ế ớ ỳ ở ố ả

Uo 5V 7.5V 10V 15V 20V 25V
T (Dig.Out)

II. Kh o sát b  phát tín hi u 6 b cả ộ ệ ướ
1. Công t c MODE   v  trí 120ắ ở ị 0 .
Hình 1.BC : D ng tín hi u   D1& T1 (PEC­504B).    CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở

               Time Base  ………………..ms/Div      

107



D ng tín hi u   D2 & T2 (PEC­504B)                         CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
   Time Base  ………………..ms/Div      

D ng tín hi u   D3 & T3 (PEC­504B)                         CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
   Time Base  ………………..ms/Div      

D ng tín hi u   D4 & T4 (PEC­504B)                         CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở

108



   Time Base  ………………..ms/Div      

D ng tín hi u   D5 & T5 (PEC­504B)                        CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
   Time Base  ………………..ms/Div      

D ng tín hi u   D6 & T6 (PEC­504B)                         CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
   Time Base  ………………..ms/Div      

109



D ng tín hi u U pha   U / Uin­ (PE­516)                             CH1­X ………………….V/Divạ ệ ở  
T i tr  R  ả ở Time   Base 
………………..ms/Div      

D ng tín hi u U pha   V / Uin­ (PE­516)                             CH1­X ………………….V/Divạ ệ ở  

110



T i tr  R  ả ở Time   Base 
………………..ms/Div      

D ng tín hi u U pha   W / Uin­ (PE­516)                             CH1­X ………………….V/Divạ ệ ở  
T i tr  R  ả ở Time   Base 
………………..ms/Div      

111



D ng tín hi u U dây   U ­ V (PE­516)                                 CH1­X ………………….V/Divạ ệ ở  
T i tr  R  ả ở Time   Base 
………………..ms/Div      

D ng tín hi u U dây   V –W  (PE­516)                     CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
T i tr  R  ả ở Time   Base 
………………..ms/Div      

112



D ng tín hi u U dây   W­U (PE­516)                        CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
T i tr  R  ả ở Time Base  ………………..ms/Div      

D ng tín hi u U pha   U / Uin­ (PE­516)                             CH1­X ………………….V/Divạ ệ ở  
T i c m (motor)ả ả                                               Time   Base 
………………..ms/Div      
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D ng tín hi u U pha   V / Uin­ (PE­516)                             CH1­X ………………….V/Divạ ệ ở  
T i c m (motor)ả ả                                               Time   Base 
………………..ms/Div      

D ng tín hi u U pha   W / Uin­ (PE­516)                             CH1­X ………………….V/Divạ ệ ở  
T i c m (motor)ả ả                                               Time   Base 
………………..ms/Div      

114



D ng tín hi u U dây   U ­ V (PE­516)                       CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
T i c m (motor)ả ả                                               Time   Base 
………………..ms/Div      

D ng tín hi u U dây   V –W  (PE­516)                     CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
T i c m (motor)ả ả                                               Time   Base 
………………..ms/Div      

115



D ng tín hi u U dây   W­U (PE­516)                        CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
T i c m (motor)ả ả                                               Time   Base 
………………..ms/Div      

2.  Đ t công t c MODE   v  trí 180ặ ắ ở ị 0 .
Hình 2.BC : D ng tín hi u   D1& T1 (PEC­504B).    CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở

               Time Base  ………………..ms/Div      

D ng tín hi u   D2 & T2 (PEC­504B)                         CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
   Time Base  ………………..ms/Div      
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D ng tín hi u   D3 & T3 (PEC­504B)                         CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
   Time Base  ………………..ms/Div      

D ng tín hi u   D4 & T4 (PEC­504B)                         CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
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   Time Base  ………………..ms/Div      

D ng tín hi u   D5 & T5 (PEC­504B)                        CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
   Time Base  ………………..ms/Div      

D ng tín hi u   D6 & T6 (PEC­504B)                         CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
   Time Base  ………………..ms/Div      
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D ng tín hi u U pha   U / Uin­ (PE­516)                             CH1­X ………………….V/Divạ ệ ở  
T i tr  R  ả ở Time   Base 
………………..ms/Div      

D ng tín hi u U pha   V / Uin­ (PE­516)                             CH1­X ………………….V/Divạ ệ ở  
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T i tr  R  ả ở Time   Base 
………………..ms/Div      

D ng tín hi u U pha   W / Uin­ (PE­516)                             CH1­X ………………….V/Divạ ệ ở  
T i tr  R  ả ở Time   Base 
………………..ms/Div      
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D ng tín hi u U dây   U ­ V (PE­516)                                 CH1­X ………………….V/Divạ ệ ở  
T i tr  R  ả ở Time   Base 
………………..ms/Div      

D ng tín hi u U dây   V –W  (PE­516)                     CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
T i tr  R  ả ở Time   Base 
………………..ms/Div      
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D ng tín hi u U dây   W­U (PE­516)                        CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
T i tr  R  ả ở Time   Base 
………………..ms/Div      

D ng tín hi u U pha   U / Uin­ (PE­516)                             CH1­X ………………….V/Divạ ệ ở  
T i c m (motor)ả ả                                               Time   Base 
………………..ms/Div      
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D ng tín hi u U pha   V / Uin­ (PE­516)                             CH1­X ………………….V/Divạ ệ ở  
T i c m (motor)ả ả                                               Time   Base 
………………..ms/Div      

D ng tín hi u U pha   W / Uin­ (PE­516)                             CH1­X ………………….V/Divạ ệ ở  
T i c m (motor)ả ả                                               Time   Base 
………………..ms/Div      
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D ng tín hi u U dây   U ­ V (PE­516)                       CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
T i c m (motor)ả ả                                               Time   Base 
………………..ms/Div      

D ng tín hi u U dây   V –W  (PE­516)                     CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
T i c m (motor)ả ả                                               Time   Base 
………………..ms/Div      
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D ng tín hi u U dây   W­U (PE­516)                        CH1­X ………………….V/Div    ạ ệ ở
T i c m (motor)ả ả                                               Time   Base 
………………..ms/Div      

3. M i quan h  gi a đi n th  và dòng t i Uo. B ng 4.ố ệ ữ ệ ế ả ả

Uo 5V 7.5V 10V 15V 20V 25V
I (A)

4. So sánh s  khác nhau c a tín hi u U pha và U dây trong các b c 5­6­8.ự ủ ệ ướ
‘’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’
‘’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’
‘’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’
‘’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’
‘’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’
‘’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’
‘’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’
5. V n bi n tr  SET trên PEC­504A đ  thay đ i th  DC c p cho b  công su t MOSFET,ặ ế ở ể ổ ế ấ ộ ấ  

Quan sát hi u  ng thay đ i c a U pha và U dây. ệ ứ ổ ủ

6. Nh n xét đánh giá k t qu  thí nghi mậ ế ả ệ
‘’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’
‘’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’
 ‘’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’
‘’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’

125



‘’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’
‘’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’
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	TRƯỜNG : …………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
	KHOA / BAN : …………………………………………………………………………………………………………………………………………………
	I. Khảo sát hoạt động của bộ biến đổi điện thế DC-DC

